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1 Introduction
Le générateur de modèles Hexaly, anciennement LocalSolver, est un outil de la plateforme

Hexaly Studio permettant de créer un modèle d’optimisation à partir d’une brève description de
ses caractéristiques via un formulaire. Les problèmes supportés par cet outil sont les problèmes
de tournées de véhicules (Vehicule Routing Problems) et les problèmes d’ordonnancement de
tâches (Production Scheduling Problems). Ainsi, l’utilisation du générateur permet à un uti-
lisateur d’écrire un modèle d’optimisation couvrant la plupart de ses besoins, dans le but de
prototyper rapidement une solution d’optimisation.

2 Fonctionnement
Le formulaire du générateur comprend plu-

sieurs dizaines de cases à cocher et boutons
radio afin de définir les contraintes du pro-
blème. Les objectifs sont quant à eux ré-
pertoriés dans une shopping list, l’utilisateur
pouvant ainsi sélectionner et ordonner les
objectifs du problème. A l’envoi du formu-
laire, le générateur crée un modèle d’opti-
misation au format LSP, qu’il est possible
de modifier dans l’environnement du Studio
pour s’aligner complètement sur le problème
métier de l’utilisateur. En plus du modèle
d’optimisation, le générateur produit une ins-
tance ainsi qu’un tableau de bord (dashboard)
pour visualiser les résultats de l’optimisation.
L’unique tâche de l’utilisateur sera donc d’im-
porter ses données en modifiant directement
l’instance proposée. L’expérience utilisateur
est donc qualifiée de low-code voire de no-code lorsqu’il n’a pas besoin d’apporter de modifica-
tions supplémentaires au modèle d’optimisation.



3 Générateur de modèles de routing
Les problèmes de tournées de véhicules ont

pour but de déterminer, pour chaque véhicule
de la flotte, la liste des clients visités. Le gé-
nérateur de modèles de routing peut gérer des
contraintes telles que le respect des capacités
des véhicules et des demandes des clients, les
horaires d’ouverture des clients, le Pickup &
Delivery, etc.

Différents types d’objectifs peuvent être
sélectionnés pour l’optimisation, notamment
dans le but de minimiser le nombre de véhi-
cules utilisés, la distance totale parcourue par les véhicules ou encore l’amplitude horaire des
chauffeurs.

La plupart des dashboards générés comprennent une carte ainsi que d’autres widgets per-
mettant de visualiser la distance parcourue par les véhicules (diagramme à barres) ou encore
la chronologie des évènements (diagramme de Gantt).

4 Générateur de modèles de scheduling
Les problèmes d’ordonnancement de tâches

ont pour but de déterminer l’horaire de dé-
but et de fin de chaque tâche du planning
et éventuellement de gérer l’affectation des
tâches aux ressources disponibles. Le géné-
rateur de modèles de scheduling peut gérer
des contraintes telles que le respect des pré-
cédences, le respect des temps de setup entre
les tâches, la gestion des calendriers (disponi-
bilités, intensités) des ressources, etc.

Différents types d’objectifs peuvent être sé-
lectionnés pour l’optimisation, notamment dans le but de minimiser le makespan (durée du
planning) ou encore la somme pondérée des durées des tâches.


